GYMNASE DE BURIER

Géométrie vectorielle

Chapitre 2 - Bases de vecteurs

Sarah Dégallier Rochat
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Dans la base (@; b ), on écrit
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ou «, [ sont les composantes
linéaires de 7.
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Application 1.1 Si qd = (4) et b = (10), on peut calculer les

composantes des vecteurs suivants.

L= (D) ()= (2 ) = (5)
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Application 1.1 Si qd = (4) et b = (10>, on peut calculer les

composantes des vecteurs suivants.
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On réécrit sous forme de systeme d'équations :

11 =3a+485
T=5a+/[



On résoud par substitution en utilisant la deuxiéme équation :
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On résoud par substitution en utilisant la deuxiéme équation :
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On résoud par substitution en utilisant la deuxiéme équation :
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On résoud par substitution en utilisant la deuxiéme équation :
T=5ba+& F=T7-5a

On remplace dans la premiére équation :
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& 11 = 30 + 4(7 - 50)
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On résoud par substitution en utilisant la deuxiéme équation :
T=5a+ & 3=7->5a
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& 11 = 30 + 4(7 - 50)
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On résoud par substitution en utilisant la deuxiéme équation :
T=5ba+& F=T7-5a

On remplace dans la premiére équation :

11 =3a+ 45 B =7-bu
< 11 =30+ 4(7 - 5a)
< 11 = 3a + 28 — 20 —28
& —17T=-17a +(=17),+
Sa=1
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On résoud par substitution en utilisant la deuxiéme équation :
T=5ba+& F=T7-5a

On remplace dans la premiére équation :

11 =3a+ 45 B =7-bu
< 11 =30+ 4(7 - 5a)
< 11 = 3a + 28 — 20 —28
& —17T=-17a +(=17),+
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On a donc @ = ( ) On Vérifie la solution :



On résoud par substitution en utilisant la deuxiéme équation :
T=5ba+& F=T7-5a

On remplace dans la premiére équation :

11 =3a+ 45 B =7-bu
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On résoud par substitution en utilisant la deuxiéme équation :
T=5ba+& F=T7-5a

On remplace dans la premiére équation :

11 =3a+ 45 B =7-bu
< 11 =30+ 4(7 - 5a)
< 11 = 3a + 28 — 20 —28
& —17T=-17a +(=17),+
Sa=1

On remplace dans I'équation de substitution
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On a donc @ = ( ) On Vérifie la solution :



On résoud par substitution en utilisant la deuxiéme équation :
T=ba+ & =7-5a

On remplace dans la premiére équation :

11 =3a+ 45 B =7-bu
< 11 =30+ 4(7 - 5a)
< 11 = 3a + 28 — 20« —28
& —17T=—17x +(=17),+
Sa=1

On remplace dans I'équation de substitution

a=1

B=T—ba = f=7T-5-1=2
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On a donc @ = ( ) On Vérifie la solution :



On résoud par substitution en utilisant la deuxiéme équation :
T=ba+ & =7-5a

On remplace dans la premiére équation :

11 =3a+ 45 B =7-bu
< 11 =30+ 4(7 - 5a)
< 11 = 3a + 28 — 20« —28
& —17T=—17x +(=17),+
Sa=1

On remplace dans I'équation de substitution

a=1

B=T—ba = f=7T-5-1=2
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On a donc @ = ( ) On Vérifie la solution :
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3. Vecteurs colinéaires
Rappel 3.1 Deux vecteurs sont colinéaires s'ils ont la méme direction :

7, b sont colinéaires < |l existe k tel que b =k - a
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3. Vecteurs colinéaires
Rappel 3.1 Deux vecteurs sont colinéaires s'ils ont la méme direction :

7, b sont colinéaires < |l existe k tel que b =k - a
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3. Vecteurs colinéaires
Rappel 3.1 Deux vecteurs sont colinéaires s'ils ont la méme direction :

7, b sont colinéaires < |l existe k tel que b =k - a

Exemple 3.1 Les couples de vecteurs suivants sont-ils colinéaires ?

1. @ = 3 et?: -9
6 —18
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3. Vecteurs colinéaires
Rappel 3.1 Deux vecteurs sont colinéaires s'ils ont la méme direction :

7, b sont colinéaires < |l existe k tel que b =k - a

Exemple 3.1 Les couples de vecteurs suivants sont-ils colinéaires ?

1. @ = 3 et?: -9
6 —18

-9=%k-3 k=-3
k??@{ @{ v

—18=Fk-6 k=-3

On a que 3- 2) = < _198)' Les vecteurs sont donc colinéaires.

Les vecteurs ne sont pas colinéaires.



4. Condition pour que des vecteurs forment une base

Propriété 4.1 Deux vecteurs peuvent former une base s'ils ne sont
pas colinéaires.
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4. Condition pour que des vecteurs forment une base

Propriété 4.1 Deux vecteurs peuvent former une base s'ils ne sont
pas colinéaires.

%
i Les vecteurs @ et b ne sont

pas colinéaires : on peut exprimer
3-b n'importe quel vecteur du plan
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4. Condition pour que des vecteurs forment une base

Propriété 4.1 Deux vecteurs peuvent former une base s'ils ne sont
pas colinéaires.

S

S

)

1

ST

%
Les vecteurs @ et b ne sont
pas colinéaires : on peut exprimer
n'importe quel vecteur du plan

Z=a-T+B b



4. Condition pour que des vecteurs forment une base

Propriété 4.1 Deux vecteurs peuvent former une base s'ils ne sont
pas colinéaires.

_>
Les vecteurs @ et b ne sont

N pas colinéaires : on peut exprimer
1 3-b n'importe quel vecteur du plan
b
_>
= — = Z=a-d+08-b
c a Q- a

Les vecteurs b et ¢ sont colinéaires : on ne peut exprimer que
des vecteurs de méme direction.
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Exemple 4.1 Les vecteurs <2) et <1> peuvent-ils former une
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Exemple 4.1 Les vecteurs <2) et ( ) peuvent-ils former une

1
base ?

On pose

N[ Wl

k-3=5 k=
=
k-2=1 k=

Les vecteurs ne sont pas colinéaires.
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Exemple 4.1 Les vecteurs <2) et <1> peuvent-ils former une

base ?

On pose
) 4

N[ Wl

k-3=5 k=
=
k-2=1 k=

Les vecteurs ne sont pas colinéaires. lls peuvent donc former une
base.



