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1. Base de I'ensemble des vecteurs du plan

On peut décomposer le vecteur

comme :
// ///// ?:a-E}vLﬁ-?
4 yav,
[/ N
[ / Dans la base (@; b ), on écrit
o] /]
% 2= (%)
1/ / g
a
ol «, [ sont les composantes

linéaires de 7.



GYMNASE DE BURIER 1MSt

Exemple 1.1 Soit (d’;
des vecteurs 7, 7, a et

A
Y

3 — 7
Application 1.1 Si q = (4) et b = ( 10), on peut calculer

les composantes des vecteurs suivants.
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2. Changement de base
Exemple 2.1
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Quelles sont les composantes de 7, b et @ dans la base
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Quelles sont les composantes de @ dans la base (7; b)?

Exemple 2.2 Soit @ = ( ) ( ) et @ = ( . ) trois

vecteurs donnés dans une base , Quelles sont les

composantes de ¢ dans la base ( ; )
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3. Vecteurs colinéaires
Rappel 3.1 Deux vecteurs sont colinéaires s'ils ont la méme

direction :

a

, b sont colinéaires < Il existe k tel que
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Exemple 3.1 Les couples de vecteurs suivants sont-ils colinéaires ?
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4. Condition pour que des vecteurs forment une base

Propriété 4.1 Deux vecteurs peuvent former une base s'ils ne sont
pas colinéaires.

_>
Les vecteurs @ et b ne sont
BN pas colinéaires : on peut exprimer
1 J n'importe quel vecteur du plan
b

)\
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Les vecteurs b et ¢ sont colinéaires : on ne peut exprimer que
des vecteurs de méme direction.

3 5
Exemple 4.1 Les vecteurs (2> et <1> peuvent-ils former une

base ?



